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Przetwornice czestotliwosci dla zastosowan pompowych i kompresoréw
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Szeroki wybor wersji i mocy
Dwie wersje wyposazenia:

M Typ standardowy (Wbudowany filtr EMC)
110 do 710kW (stopien ochrony IP00)

B Wbudowany filtr EMC oraz dtawiki harmonicznych pradu
0.75 do 90kW (Stopien ochrony IP21 lub IP55)

Moc falownika Filtr EMC Dfawik DC Stopien ochrony
0.75kW do 90kW Wbudowany Wbudowany IP21/1P55
110kW do 710kW Wbudowany Zewnetrzny IPOO

Optymalne sterowanie to oszczednosc¢ energii

« Funkcja linearyzaciji
+ Sterowanie ze statg réznicg temperatury oraz cisnienia
Automatyczne oszczedzanie energii dzieki redukcji strumienia magnetycznego

Dedykowane funkcje sterowania pompami

4 regulatory PID - Sterowanie Kaskadowe - Praca réwnolegta - Kontrola maksymalnej liczby uruchomien na godzine
Wykrywanie ,suchobiegu” « Plynna redukcja wydatku dla minimalizacji uderzen hydraulicznych

,U$pienie” systemu z powodu niskiego odbioru cieczy - Ochrona przed pracg na koncu charakterystyki pompy
Napetnianie wstepne rurociggu « Optymalizacja rozruchu i hamowania dla pomp gtebinowych

Kompaktowe obudowy

Smukte budowy, bez zewnetrznych akcesoriow utatwiajg montaz.
Identyczne rozmiary dla obudéw IP21 oraz IP55.

Uzyteczne i tatwe w konfiguracji funkcje

+  Tryb pozarowy (wymuszone dziatanie) < Sterownik programowalny
- Detekcja predkosci wirnika - Odblokowanie wirnika pompy

- Sterowanie wektorowe < Zabezpieczenie konfiguracji hastem

* Zegar czasu rzeczywistego * Wygodna w obstudze klawiatura




¢ Stacje uzdatniania wody i oczyszczania sciekéw e Systemy nawadniania

e« Pompy

Sterowanie kaskada:
Max. 8 pomp + 1 silnik pomocniczy
Roéwnowazenie czasu pracy pomp

Redukcja kosztow

Zwigkszenie zywotnosci
systemu

Whbudowany regulator PID

Optymalizacja procesu
Niski koszt systemu

Wykrywanie suchobiegu pompy

Ochrona pompy
Oszczedno$¢ energii

Praca wspdlna wielu pomp

Ciecie kosztow
poczatkowych

Funkcja zapobiegania kondensaciji

Brak dodatkowych
grzatek na silniku

e Dmuchawy

Wbudowany regulator PID

Optymalne sterowanie
procesem
Niski koszt systemu

Automatyczne oszczedzanie energii
(Oszczedzanie energii w zaleznosci
od obcigzenia)

Oszczedno$¢ energii

Funkcja zapobiegania kondensacji

Brak dodatkowych
grzatek na silniku

Detekcja predkosci wirnika na starcie

Ochrona dmuchaw

Seria FRENIC -AQUA jest wyposazona w wiele funkgiji, ktére pozwalajg na optymalne sterowanie procesem

w systemach pompowych i dmuchawach napowietrzajgcych.

e Urzgdzenia wysokocisnieniowe

o Pompy tlokowe w myjniach
o Wiryskarki

e Prasy hydrauliczne

o Sprezarki gazéw




* Duzy ekran LCD

1. Warto$¢ procesowa (PV)
2. Warto$¢ zadana (SV)
3. Wyjscie regulatora (MV)

4. Czestotliwosé

Zoptymalizowana konstrukcja

5. Prad silnika

6. Napiecie wyjsciowe

7. Moment

8. Predkosc¢

* Wyswietlanie wartosci w jednostkach fizycznych
* Wielojezyczne menu:19 jezykdéw + jezyk programowany przez uzytkownika

Przyjazny dla uzytkownika panel kontrolny

9. Moc pobierana

10. Licznik energii

* Wielojezycznosé: 19 jezykow + jezyk stworzony przez uzytkownika

Jezyk
japonski angielski chinski niemiecki francuski
hiszpanski wioski rosyjski grecki turecki
malajski wietnamski tajski indonezyjski polski
czeski szwedzki portugalski holenderski

Wbudowany zegar czasu rzeczywistego (RTC)

* Informacje o alarmie z datg i czasem
* Informacje o 10 ostatnich alarmach wraz z datg

i godzing wystapienia.

* Programy czasowe

* Mozliwos¢ ustawienia do czterech programow na tydzien.

» Mozliwos¢ ustawienia Swiat i przerw (20 dni na rok).

Praca kazdego dnia z tym
samym harmonogramem

tatwa analiza
btedow

Mozliwosc¢ uzycia w harmonogramie az 4 timeréw

Harmonogram pracy zalezny

od dnia tygodnia
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* Zamiana jednostek dla wartosci zadanej i procesowej (PV i SV)
* Zamiana jednostek umozliwia tatwe wprowadzanie danych.
Czynnos¢ Jednostki
Brak zamiany % r/min kW mYs
m /min m?/h Lis L/min L/h
Zamiana jednostek Pa kPa MPa mbar bar
mmHg psi mwWG inWG K
°C °F ppm




FRN 0.75 AQ1

Nazwa serii:FRN J

Moc silnika

AQUA

T_

4

E
—I__ Przeznaczenie: E:Europa

Zasilanie wejsciowe: 4:400V

Stopien ochrony: M:IP21 L:IP55 S:IPO0

1] Czytelny i tatwy w obstudze panel kontrolny

Wielojezyczny, funkcja HELP, wybdr jednostek dla
wartosci SV i PV, kopiowanie danych (trzy pamieci),
demontowalny, z mozliwo$cig montazu na zewnatrz
falownika.

4] Plyta kondensatorow

Nadzér czasu pracy i pojemnosci
kondensatoréw pozwala na wygenero-
wanie ostrzezenia o koniecznosci
przygotowania do wymiany modutu.

El Blok zaciskéw sterowania

Odtgczana od falownika listwa
zaciskowa  umozliwia  szybka
wymiane falownika bez roztgczania
przewodow sterujgcych.

2] Plyta sterujgca
Wyposazona w port USB.
Mozliwo$¢ jednoczesnej instalacji do trzech kart
opcjonalnych.

Gniazdo opcjonalnej baterii zegara RTC.
Réznorodnos¢ protokotéw komunikacyjnych.

Wbudowana obstuga Protokoty opcjonalne
- BACnet MS/TP - LonWorks - DeviceNet
+ Modbus RTU - Ethernet - CANopen
- Metasys N2 - Profibus - CC-Link

5] Wentylator chtodzacy

Diluga zywotno$¢ - przynajmniej 40tys.
godzin. Latwy do wymiany. Przedtuzenie
zywotnosci  poprzez  automatyczne
sterowanie wigczeniem.

I3 Filr eMc

Whbudowany do wnetrza wszystkich
falownikéw. Zgodny z IEC61800-3.

DCR

Znaczaco redukuje prad wyzszych harmonicznych. Spetnia
wymagania norm IEC/EN61000-3-2 i IEC/EN61000-3-12.
Standardowo wbudowany w modelach do 90kW i moze by¢
instalowany na zewnatrz do modeli od 110kW do 710kW.

8 ] Odpornos¢ na czynniki srodowiskowe
Klasa 3C2, wg IEC60721-3-3.

El inne

Programowanie i analiza pracy przez bezptatne
oprogramowanie AQUA/HVAC Loader.




Dedykowane funkcje dla systemow pompowych

Sterowanie kaskadg pomp

1. Kaskada z jednym silnikiem regulowanym
oraz do 8 silnikdw dotgczanych do sieci.

System skfada sie z jednego silnika (M0) sterowanego z falownika,
silnikéw (M1 do M8) dotgczanych do sieci oraz silnika dodatkowego.
Do falownika jest zawsze podtgczony silnik MO - jego obroty sg
regulowane zaleznie od potrzeb. Silniki M1-M8 sg kolejno dotgczane
do sieci, jesli wymagany przeptyw nie zostanie osiggniety z silnikiem
MO.

Praca kaskadowa ze statym silnikiem

Max. 1 silnik + 8 silnikéw + 1 silnik

sterowany z falownika zasilanych z sieci zasilany z sieci (rezerwowy)

2. Kaskada z ptynng regulacjg wszystkich silnikdw

W systemie kazdy z czterech silnikéw (M1 do M4) pracuj w rezimie
mieszanym - przetagczanym pomiedzy falownikiem a siecia, a jeden
silnik dodatkowy (MA) jest wtgczany bezposrednio do sieci. Silniki
gtéwne uruchamiane sg zawsze przy pomocy falownika. Jesli
zgdany przeptyw nie moze by¢ osiggniety za pomocg jednego
silnika, to wigczane sa kolejne silniki (istnieje mozliwo$¢ wyboru
dwaoch rodzajéw pracy kasakdy).

Kaskada z ptynng regulacjg silnikéw

Max. 4 silniki + 1 silnik  (sodatiowy)

Praca kaskadowa ptynna 1

Kazdy z silnikéw jest na poczatku dotgczany do falownika,
a po osiggnieciu nominalnych obrotéw przetgczany na siec.
Nastepny silnik wigczany jest do wyjscia falownika itd.

Praca kaskadowa ptynna 2

Po rozpoczeciu pracy pierwszy silnik jest sterowany ptynnie

z falownika, a kolejne silniki wigczane do sieci. Zamiana silnika
sterowanego z falownika nastepuje po przejsciu w stan
Luspienia”.

Praca wspodlna

System kaskadowy pracuje z uzyciem transmisji szeregowej (bez
uzycia zewnetrznych sterownikéw). Jeden z falownikéw pracuje jako
master i wspétpracuje z maksymalnie dwoma falownikami slave.
Jezeli w urzagdzeniu master wystgpi alarm, to inny falownik przejmu-
je jego funkcje. Zaletg tego systemu jest redukcja okablowania i brak
koniecznosci stosowania dodatkowych modutéw i sterownikow.
Rozlegtos¢ systemu jest limitowana mozliwosciami RS485
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Programowalny modut logiczno - arytmetyczny

Falownik zostat wyposazony w modut logiczno-arytmetyczny. Umozliwia on tworzenie wiasnych funkcji z wykorzystaniem wej$¢ i wyjsé
analogowych oraz dwustanowych, jak réwniez rejestréw wewnetrznych falownika.

Przyktad
I @ _ ,E
wejscie X1 » wERED 12 — wyiécie Y3
wejscie X2 wyjscie Y1 uos i
wejscieCl o—— 1
[FDT] e uo4

) . . Cisnienie
Wstepne napetnianie rurociggu Crestotiiwost pracy
\

W przypadku, gdy wymagane jest wstepne napetnienie rurociggu, funkcja
zapewnia wymuszenie pracy ze statg czestotliwoscig bez uzycia regulatora
PID. Napetnianie jest zakonczone jesli wartos¢ procesowa osiggnie wartos¢
zadang lub uptynie maksymalny czas napetniania. Zapewnia to optymalne
warunki napetniania, poprawng prace systemu regulacji oraz brak przecigzenia

ompy. : | @
p Py ' Czas pracy ] s

Funkcja ,uspienia” (z dopompowaniem przed wytgczeniem)

Falownik moze zatrzymac¢ pompe jesli odbior cieczy jest niewielki i predko$¢ obrotowa wirnika spadnie do minimalnej predkosci dopusz-
czonej przez producenta pompy. W systemie zawierajgcym zbiornik przeponowy, bezposrednio przed wytgczeniem zwieksza sig ci$nie-
nie, co przedtuza czas ,uspienia” systemu. W ten sposéb ogranicza sie zuzycie energii.

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Czestotliwos¢ startowa

. t
Wyjscie regulatora PID (MV) ' Timer Czas dopompowania przed ,uspieniem”
Prég wznowienia pracy |

Progwejsciawstan____________ | _____________ A . = Opoznienie aktywaciji “uspienia”
“uspienia” systemu

ON

“Uspienie” systemu [PID-STP]
t T

Czas przyspieszania’lhamowania w zakresie niskich obrotéw

Pompy gtebinowe pracujgce przez dtuzszy czas z niska predkoscig mogg ulec uszkodzeniu, poniewaz przy niskich predkosciach pobiera-
ny przez pompe prad jest wysoki, a smarowanie panewek wirnika niewystarczajgce. Falownik Frenic AQUA zapewnia automatyczne
modelowanie ramp przyspieszania i hamowania, tak by mozliwie szybko przejs¢ w zakres bezpiecznych predkosci celem unikniecia
dtugotrwatej pracy w niekorzystnym dla pompy zakresie predkosci.

Sygnat wigczenia systemu T

Czestotliwosc Aktywacja ,uspienia”

Prad silnika pompy
4 Zakres niskiej
czestotliwosci Start
[————>
i Czestotliwos¢ minimalna | __ | ____ /N

Czestotliwosé przetaczania | __ | /N
g zatkowy czas Poczatkowy czas

| przyspieszania hamowania

>

Czestotliwos¢ wyjsciowa Regulator PID: PID-CTL “

ar >
|

Inne wybrane funkcje

« 4 regulatory PID « Plynny start z wykryciem predkosci wirnika
« Kontrola maksymalnej liczby uruchomien na godzine « Detekcja suchobiegu pompy
« Zapobieganie przed zbyt wysokim cisnieniem « Dwupoziomowe hasto

« Praca na krancu charakterystyki pompy « Hamowanie z minimalizowaniem uderzenia hydraulicznego




Zasilanie 3-fazowe, 400V (0.75 do 710kW)

Dane techniczne

Pozycja

Dane techniczne

Model FRN ][] AQ1# -4E: FRENIC - AQUA 0.75 1.5 2.2 4.0 55 7.5 1 15 18.5 22 30 37 45 55
Moc silnika (znamionowa wyjsciowa) [KW]' 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 11 | 15 | 185 | 22 | 30 | 37 | 45 | 55
© Znamionowa moc [kVA]® 1.9 31 | 41 | 6.8 10 14 18 24 29 34 45 57 69 85
E Napiecie [V]® 3-fazowe, 380 do 480V (z funkcja AVR)
i Prad znamionowy [A] 2.5 ‘ 4.1 ‘ 5.5 ‘ 9.0 ‘ 13.5 ‘ 18.5 ‘ 24.5 ‘ 32 ‘ 39 ‘ 45 ‘ 60 ‘ 75 ‘ 91 ‘ 112
:'E: Przecigzalnos¢ pradowa 110%-1min (Tolerowany odstep przecigzen: zgodny z IEC 61800-2)
& Czestotliwo$¢ znamionowa [Hz] 50, 60 Hz
Zrédto zasilania (liczba faz, napigcie, czestotliwosci) 3-fazowe, 380 do 440V, 50Hz / 3-fazy 390 do 480V, 60Hz
'% Zasilanie pomocnicze (liczba faz, napiecie, czestotliwos¢) Jednofazowe, 380 do 480V, 50/60Hz (opcjonalne)
% Wahania napiecia i czestotliwosci Napiecie: +10 do -15% (asymetria fazowa ponizej 2%}4 Czestotliwos¢ : +5 do -5%
E Znamionowy prad wejsciowy [A] 1.6 3.0 4.3 7.4 103 | 139 | 20.7 | 27.9 | 345 | 411 | 55.7 | 69.4 | 831 102
Wymagana moc zrodta zasilania [KVA] 1.2 2.1 30 | 52 72 | 97 15 20 24 29 39 49 58 71
Moment hamujacy [%]° 20 10 do 15
Hamowanie
Hamowanie DC Startowa czegstotliwo$é hamowania: 0.0 do 60.0Hz, Czas hamowania: 0.0 do 30.0s, Poziom hamowania: 0 do 60%

Filtr EMC (IEC/EN61800-3:2004)

Zgodnos¢ ze standardem EMC: Emisja: $rod.1 (Kategoria C2) / Odporno$¢: $rodowisko 1i 2.

Dtawik DC (DCR)

Whbudowany (IEC/EN61000-3-2, IEC/EN61000-3-12)

Zgodnos¢ ze stand. elektrycznymi

UL508C, C22.2No.14, IEC/EN61800-5-1:2007

"#" Stopien ochrony (IEC/EN60529)

1P21/1P55

Metoda chtodzenia Chtodzenie naturalne Chtodzenie wentylatorem
Masa [kg] 1P21/1P55 10 10 ‘ 10 10 ‘ 10 ‘ 10 ‘ 18 ‘ 18 ‘ 18 ‘ 18 ‘ 23 ‘ 23 ‘ 50 ‘ 50
Pozycja Dane techniczne
Model | FRN [ ] AQ1# -4E: FRENIC - AQUA 75 90 110 | 132 | 160 | 200 220 | 280 | 315 355 | 400 | 500 | 630 | 710
Moc silnika (znamionowa wyjsciowa) [kW]'1 75 90 110 | 132 | 160 | 200 220 | 280 | 315 355 | 400 | 500 | 630 | 710
© Znamionowa moc [kVAi2 114 | 134 160 | 192 | 231 287 316 | 396 | 445 495 | 563 | 731 891 | 1044
é Napiecie [V]* 3-fazowe, 380 do 480V (z funkcjg AVR)
§ Prad znamionowy [A] 150 ‘ 176 | 210 ‘ 253 ‘ 304 ‘ 377 ‘ 415 ‘ 520 ‘ 585 ‘ 650 ‘ 740 ‘ 960 ‘ 1170 ‘ 1370
g Przecigzalnos¢ pradowa 110%-1min (Tolerowany odstep przecigzen: zgodny z IEC 61800-2)
¢ Czestotliwo$¢ znamionowa [Hz] 50, 60 Hz
Zrédto zasilania (liczba faz, napiecie, czestotliwosci) 3-fazowe, 380 to 440V, 50Hz / 3-fazy 390 do 480V, 60Hz
'% Zasilanie pomocnicze (liczba faz, napiecie, czestotliwos¢) Jednofazowe, 380 do 480V, 50/60Hz (opcjonalne)
-g Wahania napiecia i czestotliwosci Napiecie: +10 do -15% (asymetria fazowa ponizej 2%')4 Czestotliwos¢ : +5 do -5%
o
E Znamionowy prad wejsciowy [A] 136 | 162 | 201 | 238 | 286 | 357 | 390 | 500 |559 628 | 705 | 881 | 1115 | 1256
Wymagana moc zrédta zasilania [kVA] 95 | 113 140 | 165 | 199 | 248 | 271 347 | 388 436 | 489 | 611 773 | 871
Moment hamujacy [%i5 10do 15
Hamowanie
Hamowanie DC Startowa czestotliwo$é hamowania: 0.0 do 60.0Hz, Czas hamowania: 0.0 do 30.0s, Poziom hamowania: 0 do 60%

Filtr EMC (IEC/EN61800-3:2004)

jak 0.75do 55kW | Zgodno$¢ ze standardem EMC: Emisja: $rod.1 (Kategoria C2) / Odporno$é: $rodowisko 1 2.

Dfawik DC (DCR) Whbudowany Wyposazenie standardowe (IEC/EN61000-3-2, IEC/EN61000-3-12)
Zgodnos¢ ze stand. elektrycznymi UL508C, C22.2No.14, IEC/EN61800-5-1:2007
"#" Stopien ochrony (IEC/EN60529) 1P21/IP55 ‘ P00
Metoda chtodzenia Chtodzenie wentylatorem
Masa [kg] 1P21/IP55 70 ‘ 70
P00 62 64 94 98 129 | 140 | 245 245 245 | 330 | 530 | 530

*1) Dobdr dla 4-biegunowych silnikéw Fuji Electric.
*2) Moc znamionowa dla napigcia 440V.
*3) Napiecie wyjsciowe nie przekracza napigcia zrédta zasilania.

*4) Asymetria fazowa [%] = (Napiecie max [V] - Napigcie min.[V] )/3-fazowe napigcie $rednie [V]x 67 (Patrz
IEC61800-3.) Gdy asymetria wynosi pomigdzy 2 a 3% nalezy zastosowac opcjonalny dtawik AC (ACR).
*5) Sredni moment hamowania przy uzyciu silnika. (zalezny od sprawnosci silnika)




. Wymiary zewnetrzne

0.75 FRNO.75AQ1[J-4E
1.5 FRN1.5AQ1 []-4E
22 FRN2.2AQ1 []-4E 150 | 465 ns | 17 | 51
4.0 FRN4.0AQ1 []-4E
55 FRN5.5AQ1 [] -4E
75 FRN7.5AQ1 []-4E
11 FRN11AQ1 []-4E 262 | 162 100 7
15 FRN15AQ1 []-4E A 203 | 585 571
18.5 FRN18.5AQ1 []-4E
Q1 [ 158 22
22 FRN22AQ1 []-4E
30 FRN30AQ1 []-4E
at [l 203 | 645 631
37 FRN37AQ1 []-4E
45 FRN45AQ1 [ ]-4E
265 | 736 | 284 | 184 180 716 12
55 FRN55AQ1 []-4E "
75 FRN75AQ1 [ ]-4E
300 | 885 | 368 | 241 127 215 855
90 FRN90AQ1 []-4E
10 FRN110AQ1 []-4E 40
315 | 135 710
132 FRN132AQ1 []-4E
530 430
160 FRN160AQ1 []-4E
200 FRN200AQ1 []-4E
1000 7
220 FRN220AQ1 []-4E 360 | 180 o70
280 FRN280AQ1 []-4E 180 15
c 580 50
315 FRN315AQ1 []-4E 680
355 FRN355AQ1 []-4E
400 FRN400AQ1 [J-4E 1400 | 440 | 260 720 1370
500 FRN500AQ1 []-4E 880
630 FRNG30AQ1T []-4E 1000 | 1550 | 500 | 313 | 186 900 1520
710 FRN710AQ1 []-4E

\:\ Stopien ochronny: M : IP21, L : IP55, S: IP00. Konstrukcja: do 37kW obudowa z tworzywa sztucznego, 45kW wigcej obudowa metalowa.
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. Schemat potgczen

10

Schemat podstawowych potaczen
(fabryczne ustawienie przetgczenika SW1=SOURCE oznacza sterowanie wej$¢ dwustanowych poprzez podanie +24V)

Stycznik

Wytacznik
nadpradowy
Zasilanie /;
380-480V j
50/60Hz /i
-

Zasilanie pomocnicze

i napieciowe wejscie
analogowe 0.. 10V

Pradowe wejscie
analogowe
4..20mA (0..20mA)

Wejscia analogowe

Napieciowe wejscie
analogowe 0.. 10V

Zasilanie potencjometru

(+) —» ;/ \=

) &

(+) —> T

Zacisk PE

Gniazdo USB

RS485 - port 1 (gniazdo
komunikacji z klawiaturg)

L lc
PIC
SW5
v2

71—

EN1

Ten

o
i
Wejscie zezwalajace na ’:j - - E i
i

uruchomienie ENABLE 1 2

Przekaznik
(sygnalizacja alarmu)

Wyijscia przekaznikowe

Praca falownika
Czestotliwos$¢ zgodna
Detekcja czestotliwosci
Predykcja przecigzenia silnika

Zacisk wspolny wyjs¢
(obydwie polaryzacje)

Uruchomienie /Kierunek FWD
Uruchomienie /Kierunek REV

=S
SNK o ¥ | O-1OVDC
4~20mADC
(0~20mADC)
SWa
0-10VDC
M2
4-20mADC
(0~20mADC)
SW6

Miernik analogowy

Wielostopniowy wybér predkosci

Wielostopniowy wybér predkosci

Podtrzymanie komendy kierunku

Hamowanie wybiegiem

Wejscia dwustanowe

Kasowanie alarmu

Zadawanie czestotliwosci 1/2

Sterowanie lokalne/zdalne

Miernik analogowy

(zacisk na listwie)
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Wyjscia tranzystorowe
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. Akcesoria i karty rozszerzeh

| Karta wyj$é przekaznikowych (OPC-RY)

Karta zamienia wyjscia tranzystorowe z zaciskéw Y1 do Y4 na
wyjscia przekaznikowe (1 para stykéw na wyjscie). Karta ma 2
wyjscia przekaznikowe. Istnieje mozliwos$¢ jednoczesnej instalacji 2
kart.

Wyjscie przekaznikowe: 2 sztuki
Typ sygnatu: 1 styk przetgczany
Obcigzalnosé: AC250V, 0.3A cosp=0.3

DC48V, 0.5A (obc. rezystancyjne)

| Karta wej$¢ analogowych (OPC- AIO)

Karta umozliwia korzystanie z dodatkowych wej$¢ i wyj$¢ analogowych.

Wejscie analogowe: 1 wejscie napigciowe (0~+10V)
1 wejscie pradowe (4~20mA)
Wejscie analogowe: 1 wyjécie napieciowe (0~+10V)

1 wyjécie pradowe (4~20mA)

| Karta komunikacyjna CC-Link (OPC-CCL)

Karta umozliwia komunikacje CC-Link z jednostkg Master
z predkoscig do 10Mbps na odlegtosci do 1200m.

Liczba urzadzen w sieci: 42 jednostek
Metoda komunikacji: CC-Link Ver1.10 i Ver2.0

Predkos$¢ przesytu: 156kbps~10Mbps

| Karta komunikacji PROFIBUS DP(OPC-PDP2)

Ta karta umozliwia sterowanie, kontrole i konfiguracje za pomocg
protokotu PROFIBUS DP.

Predkos¢ przesytu: 9.6kbps~12Mbps
Odlegtos¢ przesytu: ~1,200m

Ztacze potgczenia: wtyk 2 x 6 zaciskow

| Karta komunikacji LonWorks (OPC-LNW)

Ta karta umozliwia urzagdzeniom zewnegtrznym (tgcznie z master-em)
na komunikacje z falownikiem za pomocg LonWorks, umozliwiajac
jednostce master uruchamianie falownika i zadawanie wartosci.

| Przedtuzacz do klawiatury (CB-[IS)

Przewdd ten jest uzywany do potgczenia falownika z klawiatura.

Typ Diugos¢ (m)
CB-58 5
CB-38 3
CB-18 1

| Karta wyjs¢ przekaznikowych (OPC-RY2)

Opcjonalna karta zwigkszajgca liczbe wyjs¢ przekaznikowych (styki
NO). Przy sterowaniu kaskadowym umozliwia wigczanie do 7
silnikow.

* Wykorzystujagc dwa wbudowane w falownik wyjscia przekaznikowe mozna sterowa¢ 8
silnikami kaskady i jedng pompg dodatkowa.

Liczba wyjs¢: 7 przekaznikow
Typ sygnatu: 1 styk zwierny / kanat
Obcigzalnos¢: AC250V, 0.3A cos9=0.3

DC48V, 0.5A (obc. rezystancyjne)

I Karta wyj$¢ analogowych (OPC-AO)

Karta umozliwia wykorzystanie 2 analogowych wyj$¢ pradowych
(4-20mA). Karta nie moze by¢ uzyta razem z OPC-AIO.

| Karta komunikacji DeviceNet (OPC-DEV)

Karta umozliwia wigczanie napedu i zadawanie warto$ci z urzadze-
nia master sieci DeviceNet, a takze pozwala na monitorowanie
warunkéw pracy oraz zmiang i kontrole ustawien.

Liczba weztdw sieci: do 64 (wigczajac jednostke master)

MAC ID: 0~63
Izolacja: 500V DC (Optoizolacja)
Predkos¢ przesytu: 500kbps/250kbps/125kbps

Obcigzenie zasilania sieciowego: max. 80mA, 24V DC

| Karta komunikacji CANopen (OPC-COP)

Karta umozliwia zadawanie wartosci i sterowanie pracg z wykorzystaniem sieci
CANopen (np. z PC oraz sterownikéw PLC). Umozliwia dodatkowo zdalny
odczyt oraz zmiang parametréw konfiguracyjnych falownikéw FRENIC AQUA.

Liczba weztéw sieci: 127 jednostek
Predkos$¢ przesytu: 20k, 50k, 125k, 250k, 500k, 800k, 1Mbps

Odlegtos¢ transmisji: ~2,500m

| Karta komunikaciji Ethernet (OPC-ETH)

Karta komunikacji OPC-ETH pozwala uzytkownikowi na uzycie
FRENIC-AQUA jako jednostki slave tj. sterowanie, konfiguracje oraz
monitorowanie stanu pracy z jednostki master Ethernet.

| Karta wej$é czujnika temperatury Pt100 (OPC-PT)

Dwukanatowa karta pomiarowa dla rezystancyjnych czujnikéw
temperatury. Karta umozliwia pomiar temperatury bez dodatkowych
przetwornikéw. Obstugiwane typy czujnikéw: JPt100, Pt100, Ni100,
Pt1000, oraz Ni1000.

| Bateria (OPK-BP)

Wykorzystywana do zasilania zegara czasu rzeczywistego, zegar
czasu rzeczywistego bedzie dziatat gdy falownik jest odtaczony od
gtéwnego zrodta zasilania.
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Siedziba europejska

Fuji Electric Europe GmbH
Goethering 58

63067 Offenbach/Main Niemcy

Tel.: +49 (0) 69 669029 0

Fax: +49 (0) 69 669029 58
info.inverter@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Francja

Fuji Electric Europe GmbH

265 Rue Denis Papin 38090 Villefontaine
Tel.: +33 (0) 4 74 90 91 24

Fax: +33 (0) 4 74 90 91 75
info.france@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Hiszpania

Fuji Electric Europe GmbH

Sucursal en Espaia

Rda. Can Fatjo, 5 edif. D local B Parc
Tecnologic del Vallés

08290 Cerdanyola del Vallés (Barcelona)
Tel.: +34 (0) 935 824 333

Fax: +34 (0) 935 824 344
info.spain@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Dystrybucja w Polsce:

7)) amtek

Amtek spol. s r.0. (sp. z 0.0.) oddz. w Polsce

ul. Przasnyska 6b
01-756 Warszawa
Tel.: +48 22 866 41 40
Fax: +48 22 866 41 41
amtek@amtek.pl
www.amtek.pl

Innovating Energy Technology

Siedziba gtéwna w Japonii

Fuji Electric Co., Ltd.

Gate City Ohsaki East Tower,

11-2 Osaki 1-chome, Shinagawa-ku,
Chuo-ku

Tokyo 141-0032 Japan

Tel: +81 (0) 3 5435 7280

Fax: +81 (0) 3 5435 7425
www.fujielectric.com

Wiochy

Fuji Electric Europe GmbH

Via Rizzotto 46

41126 Modena (MO)

Tel.: +39 059 4734 266

Fax: +39 059 4734 294
info.italy@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Szwaijcaria

Fuji Electric Europe GmbH

Park Altenrhein 9423 Altenrhein
Tel.: +41 (0) 71 858 29 49

Fax: +41 (0) 71 858 29 40
info.swiss@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Wielka Brytania

Fuji Electric Europe GmbH
Tel.: +44 (0) 7989 090 783
info.uk@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com



